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CEL PRA

» Przyblizenie tematyki sterowania w
robotyce

» Proces analizy

Dobor optymalnych rozwigzan modernizacyjnych

» Implementacja

Fizyczne wdrozenie wybranych rozwiazan

» Serwis WWW (sterujaco — zarzadzajacy)
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» | generacja - otwarte uktady sterujqce

Brak sprze¢zenia zwrotnego

» Il generacja i wyzsze — zamkniete uktady
sterujgce

Wraz z wyzsza generacja robotow ilos¢ sygnalow wysylanych do operatora
znaczaco si¢ zwieksza.
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» Pneumatyczne

Pneumatyczne pobieranie sygnalow wejsciowych do ukladu — glownym medium
roboczym jest powietrze

» Elektropneumatyczne

Elektryczne sterowanie elementami pneumatycznymi ukladu.

» Hydrauliczne

Zasada dzialania podobna do pneumatyki z réoznicq ze gldwnym medium
roboczym jest ciecz.

» Elektryczne
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» Sterowanie pozycyjne

» Sterowanie sitowe

Dopuszczalny jest kontakt efektora z nieplanowang przeszkoda

A
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» Klasyczne systemy radiowe

> WiFi T,)))))D l\\\\\\\\\\L]U

/lx’r ,‘\\\\
> IrDA TRANSMITTER RECEIVER

» Bluetooth
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» Wizualne

» Matryce rozkazow
» Gesty
» Operacje wskazywania

» Sterowanie gtosowe
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> Jak wybrac odpowiednie rozwigzania ?

» Kryteria analizy

» Ocena fizycznej mozliwos$ci wdrozenia
» Czy uzyskujemy wymierne Korzysci ?

» Jakie sa koszty wdrozenia rozwiazania ?
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WYNIKI ANALIZY

Analizowany

Aktualne rozwiazanie

. : : Wynik
skladnik umieszczone na Laziku
Zbyt wysokie koszty
Typ uktadu Otwarty ponoszone przy

modernizacji

Uktad sterowania

Elektryczny

Brak korzysci z
modernizacji

Brak fizycznych

System sterowania Pozycyjny e, .
mozliwosci implementacji
Przyjeto rozwigzanie
Metody Brak klasycznego sterowania
bezprzewodowe radiowego
: Brak korzysci z
Sterowanie .. :
Brak modernizacji, wysokie

multimedialne

koszty

Warszawska Wyzsza Szkota Informatyki Warszawa 2011




» Moduty bezprzewodowej komunikacji

> Kamery Nadaijnik radiowy -
Odbiornik radiowy
Iy AS—
> ZaSI|aﬂle Kamera Wifi
((9)
10 Access Point
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» Zaktadanie kont i logowanie do serwisu

» Sterowanie ruchem pojazdu

Mozliwos¢ sterowania modelem przy pomocy klawiatury.

» Odczyt obrazu z kamer

Do wyboru sg dwie kamery jedna na czole pojazdy druga umozliwia
podglad na pojazd ,,z gory”

> Sterowanie osSwietlenie

» Panel administracyjny
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» Problemy natury budowy prototypow
» Zabudowa pojazdu

» Ograniczenia finansowe
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